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Sayfa 3

Ticari ve Umumi Havuzlar icin Temizlik Robotu

URUNU OLUSTURAN ELEMANLAR

Havuz Robotu

1. Govde

2. Tutma Kolu

3. Yan Plaka

4. Palet

5. Firga Mili ve Firgalar
6. Kizildtesi sensor

Havuz robotu

Filtre Torbasi

Uzaktan Kumanda
7.Timer Butonu

8. LED

9. Saga Donuls Butonu
10. Sola Dénis Butonu
11.Ydn Degistirme Butonu
12. U.Kum. Mod Butonu
13. Geciktirme Butonu

14. U.Kum. Vericisi

Kumanda Paneli

15. Calisma Zamani

16. ilk Calisma Modu

17. Geciktirme Modu

18. Temizleme Modu

19. OK/ Hata Gostergesi
20. Test Modu

21. F. Torbasi Dolu

22. Bilgi

23. Havuz Ozelliklerini Seg
24. Temizleme Modelini Seg
25. Geciktir. Zamanini Seg
26. Temizleme Siresini Seg

Yuzer Kablo

27. Yizer Kablo

28. Fis (Robot)

29. E-Z Déner Tutucu
Filtre Torbasi

30. Alt kapak

31. Filtre Torbasi

32. Emis Agzi Flaplari
Giig Unitesi

33. ON Butonu

34. OFF Butonu

35. Priz

Uzaktan Kumanda

Gii¢ Unitesi

28 25 24 23 2 A

Glg¢ Unitesi Kumanda Paneli




Sayfa 4
1. Havuz Robotunuzvu Kullanmadan Once

Giic Unitesinin (Trafonun) Yeri

GU¢ Unitesini havuzunuzdan en az 3m uzaga yerlestirin. Ayrica guc¢ Unitesi yagmur altinda kalmamali veya havuzdan sigcrayan sulardan korunmalidir. Eger
mUmkUnse frafoyu havuzun uzun kenarinin orta hizasina yerlestirin. (Bkz. Sek.1) Boylece robotun kablosu, havuzun her kdsesine yetisebilir.

UYARI:
1) Muhtemel bir elektrik sokunu dnlemek amaciyla elektrik panosunda kacak akim rélesi bulunmalidir.
2) Robot, 35.0 dereceden daha sicak suda calistinimamalidir.
3) Robotun icindeki parcalarin zarar gérmemesi icin, 12 derecenin altina dismeyen korumali bir yerde muhafaza ediniz.

Onemli Bilgiler: GuUg Unitesi

¢ Robotu sudan cikaracaginiz  zaman  mutlaka,
kablosunu prizden cikarin ve guc¢ Unitesini kapatin.

e Her temizlikten sonra filtre torbasini temizleyin.

e DUzgUn zaman araliklar ile, kabloyu dUzeltin.

e Maksimum temizlik performansi icin asinmis fircalar
dedistirin.

e Sezon sonunda saklamak veya gerektiginde servise
goébndermek amaciyla, robotun paketini saklayin.

e Her temizlikten sonra robotunuzu suyun icinde 15 — 20
dakika bekletin.

e GU¢ Unitesini hic bir zaman dogrudan gunes altinda
veya yagmurda birakmayin.

e Zaman zaman, robotfunuzu temiz suyla ykaymn. Bu
paletlerin ve fircalann 6mrinU uzatacakftir.

e Ayda bir pervaneyi temizleyin. (Bkz.17.Sayfa)

GUc Unitesi

3mf 10




Sayfa 5:
Havuz Robotunuzun Calistnimasi
1) Kablonun fisini frafonun Gzerindeki prize takin. Bu islemi yaparken, priz ve fisin tirnak ve yariklarnnin karsi karsiya gelmesine dikkat edin. ( Sek. 2)

2) Cihazi tamamen suya batirn.
3) Suyun icinde robotu tasima kolundan tutarak iki yana dogru sallayip icindeki havanin tamamen ¢cikmasini saglayin ve hafifce iterek dibe oturmasini

saglayin. (Sek.3)
NOT: Eger robot havuz tabanina oturmuyorsa icinde hava kalmis demektir. Robotun dizgin calismasi icin bu havanin cikartiimasi gerekir. ( 3.Adimi

tekrarlayin)
4) Kabloyu tamamen agin ve havuz yizeyine olabildigince esit sekilde yayin . Kabloda dénUklUk ve kiriklik olmamasina dikkat edin.(Sek.1)

5) Trafonun kablosunun fisini toprakli bir elektrik (230 V) prizine takin. ‘ON’ digmesine basin. Havuz robotu havuzun igcinde ¢alismaya baslayacak ve havuzu
programina gére temizleyecektir. Detaylar icin takip eden sayfalar okuyun.

Havuz Robotunun Sudan Cikariimasi
1) Robotu yUzer kablosundan yaniniza ve ¢cekme ipine ulasabilecediniz yakiniga gelinceye
kadar ylUzeye dogru ¢ekin.
2) Robotu fircalan duvara paralel gelecek sekilde cevirin.
3) ki elinizle ipin ucundaki halkadan tutarak robutu yukar cekin ve havuzun kenannda
robotu arkaya dogru egin. Bu sekilde robotun icindeki su disar akacaktir.
4) Icindeki su bittiginde iki elinizle tutma kolunda tutarak robotu havuzdan disan cikartin,

DIKKAT: Robotun yan kenarini havuz duvarina dayayip, diger ucunu kaldirmak, robotunuza "
ciddi zarar verebilir.

Yarik

Sek. 4
Famate contral transmitiar
(Uzaktan Kumanda vericisi)

Pawe" (Elektrik pri/ . Kablo Fisi Sek. 2
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Resim yazilar1

Control Panel : Kumanda Paneli

Power OFF (Red) : Cihaz Kapali (Kirmizi)
Power ON (Green) : Cihaz Devrede (Yesil)
Select : Seciniz

Set : Ayarlayiniz

Kumanda Paneli

1.

0O N DA WN

10.
1.
12.

Calisma SUresi

ilk Durum Gdstergesi
Geciktirme Programi
Temizleme Programi
OK/Hata gdstergesi
Test Programi

F.TorbasI Dolu

Bilgi

Havuz Ozelliklerini Sec
Temizleme Tipini Se¢
Gecikme Zamanini Se¢
Temizleme SUresini Sec

Gic Unitesi

Yeni gU¢ Unitesi, havuz robotunuzu programlam

Calisma suresini,

Havuz uzunlugunu,

Havuz yUzey malzemesini,
Gereken temizlik seviyesini

Kumanda Paneli

Ayrica calismadan dnceki gecikme suresini de ayarlayabilrsiniz. LCD kumanda
paneli, hatalar, tfoplam ¢alisma saati ve son temizleme programi hakkinda bilgi

saglar.

—\\ Cihaz Kapall (Kirmizi)

Cihaz Devrede (Yesil)

Seciniz

Ayarlayiniz



Sayfa 7:

Programlar ve Fonksiyonlar
Kullanici Géstergeleri:

@ ilk Durum Gostergesi Havuz robotunun kullanima hazir oldugunu gésterir. Herhangi bir hata tespit edilmemistir
Geciktirme Programi Havuz robotunun gecikmeli durumda oldugunu gosterir.
¢ Eger sk yaniyorsa,Robot gecikmeli durumdadir.

e Egerisk yanmiyorsa, Robot gecikmeli durumda degildir. Normal kullanim.

Temizleme Programi Dénen isaret, robot temizieme programindadir anlamini tagir. Robotunuzu énceden
r"l Belirli bir temizleme sUresine ayarlayabilirsiniz.
- ULTRAMAX: 3,5,7 & 9 saat
ULTRAMAX JUNIOR: 3,5 & 7 saat

OK/Hata gostergesi OK (V) Onceki temizieme programi basanyla bitirilmistir
x Hata (X) Onceki temizZieme programinda hata olustu
1.'.1_ Test Programi Yalniz servis elemanlar icindir.
X |
Ekran

Calisma stresi —hh : mm

Bekleme sUresi — hh : mm
Temizleme ftipi, Havuzun uzunlugu,

Bilgi ve hata kodlan
Programlama gdstergeleri Aktif ayar parametreleri

Se¢ dugmesine basarak havuz robotunuzun program modlan arasinda istenen prorami
secebilirsiniz

: Ayar digmesine bastiginizda se¢tiginiz deger kaydedilmis olur.

Sayiu o



1. Havuz Robotunun Programlanmasi
Programlama

Havuz robotu asagidaki fabrika ayarlarina sahiptir:

Calisma Programi 3 saat
Gecikme Zamani Gecikmesiz
Temizleme Tipi Normal
Havuz Uzunlugu 50 m

Havuz Tipi Sert Seramik

e Havuz robotu, degistiriimedikce bu fabrika ayarlarinda calisir. (Bkz.”Havuz
Robotunun Programlanmasi”)

e  Programlanan dederler, gii¢ Unitesinin hafizasinda saklanir. Robot kapatilsa da
kaybolmaz.

Havuz Robotunun Programlanmasi
Havuz robotunuzu programlamak igin asagidaki adimlari uygulayin.
A. BiR KLiK SESI DUYUNCAYA KADAR “ON” YESiL GUC DUGMESINE

BASIN; OK yazisi dort saniye siireyle yanip soner ve sonra kaybolur (Gig
Unitesi kendini test eder).

JIE

Not:Programlanmis dederler hafizada saklanir. Bu yiizden, havuz robotu daima son programlanmisa
dederlere gore calismaya baglar.

Not:

EGER (X) ISARETI CIKARSA BiR HATA OLUSMUS DEMEKTIR.
Bilgi sayfasindaki hata kodlarina bakiniz.

Calisma Zamaninin Ayarlanmasi

Galisma suresin havuzun kirlilik durumuna goére ayarlayiniz. Buna gére gerekiyorsa galisma
suresini arttiriniz.

a) Seg (>>) diigmesine basin Calisma Zamani ve 03:00 ayni anda yanip sonmeye baslar

b)‘ Diigmesine basarak istenen calisma siiresini ayarlayiniz. Ornegin 7 saatlik bir calisma
igin diigmeye iki kez basin

c) Seg (>>) diigmesine basin.
Zamani gostergesi duracak ve galisma suiresi ayarlanmis olacaktir.
Sonraki programlama modu ekranda goriinecektir.

Havuz robotu calisma siiresi ayarlanirkan galismasini durdurmaz. Calisma zamani gostergesi
aktiftir saat siireyi kaydeder.

Eder sec diigmesi ayardan sonra basilmaz ise, galisma zamani géstergesi 60 saniye sonra
aktive olacaktir. Ayni sistematik diger ayarlar icin de gegerlidir.
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d) Seg >> diigmesine basin.

e Zaman g0stergesi sabit hale gelir ve gecikme zamani ayarlanmigtir.

e  Bir sonraki program modu gérundir.

Temizleme programini secin e  Gecikme zamani gostergesi (el isareti) aktif olmustur ve saat kalan zamani
ULTRAMAX : 3,5,7 & 9 Saat geriye saymaya baglar.

ULTRAMAX JUNIOR: 3,5 & 7 saat

Programlama Géstergeleri — Aktif ayar parametreleri

OFF
G o
®— ® B (¥t -
r-04 &:03 o
I OFF
] ,
. 3 . ; . &
d:02 ooy 2:59 -
Programlama Gostergeleri — Aktif ayar parametreleri
d) Caligma siresini programladiktan sonra, o andaki toplam ‘ Gecikme zamanini secin
galisma siresi ekranda gorinir. Toplam zaman ise, ULTRAMAX : 0 (fabrika ayol 2,34 & 5 Saat
program bittikten sonra gorlinecektir. ULTRAMAX JUNIOR: 0 (fabrika ayan) 2 & 3 Saat
3. GECiKME ZAMANININ AYARLANMASI
Havuz robotunun gecikmeli galistinimasi, 5.TEMizLEME TiPiNi (SEVIYESINi) AYARLAMAK
e  Kirlerin havuz tabanina gokmesini saglar, TAVSIYE:
¢ Temizleme igleminin, havuzun aglmasina yakin bitmesini e Havuz robotunu ilk kez kullanmadan &nce havuzun kirlilik durumuna,
zamanlar. o havuz uzunluuna ve vyiizey malzemesinin cinsine goére degerleri
Kullanicilara hazir, temiz bir havuz olacaktir. ayarlayiniz.
- . . . o e  Eder robot, her zaman kullanilandan baska bir havuzda kullanilacak ise,
a) Seg >> digmesine gecikme zamani gdstergesi goriiniip yanip degerler ona gére yeniden ayarlanmalidir.
sdnmeye baslayincaya kadar basin.
b) e basin. Gostergede 0 yanip sénmeye baglar (Gecikmesiz)
c) Istenen gecikme siiresi gikincaya kadar basin. Ornegin iki

kere basarsaniz gecikme zamani 3 saat olur.

Sayfa 10



a)

Ayar ‘duémesine basin ve basili tutun
Ve sonra seg >> diigmesine basin.

Her iki isaret, temizlik tipi ( sliplirge isareti) ve temizlik seviyesi
gostergesi yanip sonecektir

Programlama Gostergeleri — Aktif ayar parametreleri

b)

9)

Sayfa 11

Temizleme Tipini (Seviyesini) Segin

Asadidaki (g alternatiften birini segin:

1-  Hafif temizlik: Kisa program,

2-  Normal Temizlik (fabrika ayari): Standard program,

3- Adir Temizlik: Uzun program, pompa emisi maksimumda
galisiyor.

Not: Ayar ve seg butonlarina ayni anda basmak, temizlik seviye
degerlerinin istenmeden programlanmasini énler.

Ayar‘dt@mesine istenen temizlik seviyesi gikincaya kadar basin.
Ornegin ki kez bastiginizda temizlik seviyesi 3 ekranda
goziikecektir.

Tekrar seg >> butonuna basin

Temizlik tipi (seviyesi) ayarlanmistir.

Bir sonraki program modu gorindir.

6.HAVUZ OZELLIKLERINI SECMEK iCIN

a)

b)

9

d)

e)

TAVSIYE:

Havuzu kullanmadan once robotunuzu, temizlenecek havuza gore ayarlayin.
Degerleri ayarlamak igin, staiciniza danisabilirsiniz.

Eder robot, her zaman kullanilandan baska bir havuzda kullanilacak ise,
dederler ona gore yeniden ayarlanmalidir.

Se¢ >> dugmesine havuz ozellikleri isareti @ gikincaya kadar
basin.

Havuz ozellikleri gbstergesi yanip sonmeye baslayacaktir.

Ayar ‘ diigmesine basin ve basili tutun
Ve sonra seg >> diigmesine basin.

Ayar ‘duémesine istenen havuz uzunludu cikincaya kadar basin. Ornegin iki
kez bastiginizda havuz boyu 35 ekranda goziikecektir.

Seg >> butonuna basin

Havuz Ozellikleri gostergesi sabitlenecek ve havuz uzunlugu ayarlanmig
olacaktir.

Havuz ylizey tipi géstergesi yanip sdbnmeye baglayacaktir.

Ayar  dugmesine istenen havuz ylizeyi cikincaya kadar basin.

Ornegin iki kez bastiginizda havuz yiizeyi 2 ekranda gdziikecektir.



1-
2.
3-
4-

a) Sec¢ >> diigmesine basin

e  Havuz yiizeyi gostergesi sabitlenecek ve havuz yiizeyi ayarlanacaktir.

b) Tekrar seg >> diigmesine basin
e  Bilgi (Information) modu ekranda goziikecektir.

Programlama Gostergeleri — Aktif ayar parametreleri

Havuz 6zelliklerini secin:
Havuz boyu - ii¢ alternatiften birini segin

ULTRAMAX:

25 - Havuzun uzunlugu 25 m dir

35 — Havuzun uzunlugu 30 - 40 m dir
50 — Havuzun uzunlugu 50 m dir

ULTRAMAX JUNIOR:

15 - Havuzun uzunlugu 15 m dir
20 - Havuzun uzunlugu 20 m dir
25 — Havuzun uzunlugu 25 m dir

Not: Havuzun boyutlan, minimum temizleme suresini etkiler.

Havuz Yizeyi - dort alternatiften birini segebilirsiniz.
Beton yUzey,

Vinil yOzey,

Sert seramik yUzey (fabrika ayarn)

Yumusak seramik yUzey

Sayfa 12

7.Uzaktan Kumandanin Kullaniimasi

Uzaktan Kumandanin giig iinitesine tanitiimasi
Uzaktan kumanda cihazi, gug Unitesine tanitilmis olmasi gereklidir. Bu havuz
robotunun belirli bir uzaktan kumanda ile yonlendiriimesine olanak verir.

Robotunuz ile birlikte gelen uzaktan kumanda gii¢ iinitesine
tanittilmistur.

Uzaktan Kumandanin giig iinitesine tanitilmasi igin

Uzaktan kumandanin Uzerindeki Delay (Gecikme) ve R/C butonlarina ayni anda
basin; uzaktan kumandanin ID numarasi ekranda goriinecektir. Programlama ancak
UK ID numarasi giiriiniiyorsa yapilabilir.

TIMEN

o0an

@ @

DELAY i




Uzaktan Kumanda Fonksiyonlari

"u‘ Zaman saati

Temizlik Program surelerini ayarlar.

Zaman saatine (Timer) basarak, giic tnitesinin Gzerindeki sireleri degistirebilirsiniz.
Butona her basista bir sonraki temizleme programina geger:

3,5,7,9 veya 12 saat.

Yon Degistirme

Robotun mevcut hareket yoniini degistirir.
Eder robot ileri ydnde gidiyorsa, butona bastiginizda geriye doner.
Eger robot geri yonde ilerliyorsa, butona bastiginizda ileriye gider.

008 3

Sola Dén Uzerine bastiginiz siirece havuz robotunu sola déndiirmeye devam eder.

Sada Don Uzerine bastiginiz siirece havuz robotunu saga déndiirmeye devam eder.

Gecikme Bir kere basildiginda robotun galismasini 2 saat gecikmeyle baglatir.
'ﬂ‘ Gecikme zamani 2 saate ayarlandiktan sonra bir kez daha basilirsa gecikme zamani 0 olur.
=1 (Gecikmesiz calisma)

R/C Havuz robotunun aktiel calisma modunu degistirir: Manuel ya da otomatik.

@

Egder robot o anda manuel modda ise, R/C ye basildidinda, otomatik moda gegcer.
Eder robot o0 anda otomatik modda ise, R/C ye basildiginda, manuel moda geger.

Not: Uzaktan kumandanin {izerindeki gecikme diigmesine bastiginizda, gecikme zamani “0” a geger.
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8.Bilgilendirme Modu

Bilgilendirme modu,
e  Son temizlik siiresini (h),
e  Robotun toplam galisma suresini (H),
e Son galismada herhangibir hata olup olmadigini (F),
e UK ID numarasini gosterir.

Bilgi Modunda verileri gormek igin

1. Se¢ >> dugmesine bilgi modu isareti (i) gériiniinceye kadar basin. Isaret
yanip gonecektir.

Ayar  dugmesine istenen veri gikincaya kadar basin:

e h—son temizlik programinin siiresini HHMM formatinda verir.
e H — Toplam calisma siresi HHMM formatinda goriniir. Bu deder ayni

zamanda garanti siiresine de isaret eder.
o
OFF
o
O

@ =

H IEBHI

e F—Son calismada hata olup olmadigini gésterir.
3. Kod 0ve V igareti normal galismayi gésterir. Son calisma basarilidir.

X ve hata kodu Err , hatali galismaya isaret eder.

. 3 ﬁﬁ]n
F ooy
!dﬂi"'l o

UK ID ayarlari, gug unitesi (trafo) ile uzaktan kumanda cihazinin uyusma ayarlaridir. Yeni bir
ayar, ancak bu isaret ekranda goriindigli zaman yapilabilir.

Programlama Géstergeleri — Aktif ayar parametreleri

I Bilgi
Havuz robotunun temizieme programlan, hatalar ve uzaktan kumanda hakkinda
detayl bilgi verir:

Son Temizleme Programi

Oninde h harfi vardir ve HH:MM formatinda gésterilir. Bu bilgi yeni temizlik programi
basladiktan 10 dakika sonra kaybolur.

Toplam Calisma Zamani

ik calsmadan itibaren yapilan tim temizlik program sirelerinin toplamidir. Oninde H
harfi vardir ve H:MM formatinda g&sterilir.

Anceki Temizleme Programindaki Basaril veya Hatall galisma

Normal Calisma

(V) = F (hata) harfi ve “0000” hata kodu gériiniir.

Hata

(X) — F harfi ve bir hata kodu goriinir. (hata kod tablosuna bkz.)

4. Uzaktan Kumanda (ID) Tanimi
Gug Unitesinde taniml ID numarasi goriinir. Yeni bir U.K. igin yeni ID numarasi tanimla-
nabilir. Litfen programlama talimatlarina bakiniz.
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Hata Kodlari Tablosu

Kod

0001

0004

0040

0044

0100

1000

0005

1001

1004

1005

1002

1008

100A

Aciklama

Ana Motor Problemi
Yardimci Motor problemi

Ana motor ile yardimcr motor arasinda uyusmazlk sorunu

Uyusmazlik ve Yardimci Motor Problemi
Gii¢ Unitesi (GU), diisiik giic tiiketimi tesbit ediyor, robota limitlerin altinda

akim gidiyor
GU yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor;kisa devre var — robot 19 A den fazla

akim gekiyor

Her iki motor da arizaldir

GU ana motorda yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor

GU yardima motorda yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor

GU ana ve yardima motorlarda yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor
GU ana motor yanindaki pompada yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor

GU yardima motor yanindaki pompada yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor

GU ana ve yardimc pompalarda yiiksek giic tiiketimi tesbit ediyor

Hata / Uyan

Servisi arayiniz
Servisi arayiniz

Genellikle baglanti hatasi, baglantilarda islaklik ve bazen
de ana veya yardimc motordaki donanim hatasindan
kaynaklanir.

Servisi arayiniz.

Baglanti hatasi veya kablo problemi vardir
Servisi arayiniz
Servisi arayiniz
Servisi arayiniz
Servisi arayiniz
Servisi arayiniz
Servisi arayiniz
Servisi arayiniz

Servisi arayiniz
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Hata Kodlar Tablosu

0024

0900

0002

0008

0010

0020

0800

0040

0012

0018

001A

Beach Boy (Hava Sensorii) ¢zellikle ilgili problem veya pompada diisik glig

tesbit edildi

Dusuk giic ve robot ile trafo arasinda baglanti problemi

Ana pompada ariza

Yardimci pompada ariza

Filtre Torbalar doludur

Beach Boy (Hava Sensori) 6zellikle ilgili problem veya pompada disiik gtig

tesbit edildi

Trafo ile robot arasinda baglanti problemi

Ana motor ile yardimcr motor arasinda uyusmazlik sorunu

Filtre Torbalari doludur ve ana pompada sorun vardir

Filtre Torbalari doludur ve yardimc pompada sorun vardir

Filtre Torbalar doludur

Robot suyun icindeyken olduysa, ana motor veya ana
pompada sorun olabilir;servisi arayiniz

Genellikle yiizer kabloda veya trafoya baglantida sorun
vardir.

Pompanin badlantilarini kontrol ediniz; pervanenin rahat
déndiginden emin olunuz. Servisi arayiniz.

Pompanin badlantilarini kontrol ediniz; pervanenin rahat
doéndiginden emin olunuz. Servisi arayiniz.

Filtre torbalarini temizleyin ve yikayin

Robot suyun igindeyken olduysa, ana motor veya ana
pompada sorun olabilir;servisi arayiniz

Genellikle yiizer kabloda veya trafoya badlantida sorun
vardir.

Servisi arayiniz

Filtre torbalarini temizleyin ve yikayin ve eder sorun
diizelmiyorsa pompanin badlantilarini  kontrol ediniz;
pervanenin rahat dondiigiinden emin olunuz. Servisi
arayiniz.

Filtre torbalarini temizleyin ve yikayin ve eder sorun
dizelmiyorsa pompanin baglantilarini  kontrol ediniz;
pervanenin rahat dondiigiinden emin olunuz. Servisi
arayiniz.

Filtre torbalarini temizleyin ve yikayin ve eder sorun
diizelmiyorsa pompanin badlantilarini  kontrol ediniz;
pervanenin rahat dondigiinden emin olunuz. Servisi
arayiniz.



Sayfa 16

Filtre Torbasi Dolu Gostergesi

Filtre torbasi doldugunda, torba dolu isareti yanar. Hemen filtreyi gikartin, temizleyin ve
yikayin. Dolu bir torba, temizlik performansini dustrir; pompanin asiri yikte calismasi
nedeniyle, robotun durmasina neden olur.

Filtre dolu gostergesi

Filtrenin dolduguna ve gikarilip temizlenmesi gerektigine isaret eder.



Sayfa 17

Bakim ve Temizlik
HER TEMIZLIK CALISMASINDAN SONRA ROBOTUN FiLTRESI TEMIZLENMELIDIR

a.
b.

C.

Trafonun fisini prizden cekin. Fisi sudan uzak futun.

Eger robot havuzdaysa, kablosundan yavasca futma kolu erisebileceginiz mesafeye gelinceye kadar ¢ekin. Tutma kolundan (kablodan degil) cekerek
robotu sudan c¢ikariniz. Bu arada icindeki suyun bUyUk kisminin havuza dékUimesine dikkat ediniz.

Robotu ters cevirerek, yumusak ve dizgUn bir yUzeyin UstUnde ters cevirin. (Bu sekilde havuz gdvdesinde cizimeleri &énlemis olursunuz.)Kilit tirnaklarini
bastirarak alt kapagi acin ve yukar ¢cekin (Sek.a,b,c,d)

Torbay! destek cubuklarindan cikarin, ters ¢cevirin ve bir bahce hortumu yardimiyla veya bir lavaboda bUtin kiri yikayip atin. Eger gerkirse, filtre torbasini,
camasir makinasinda, ancak, SOGUK SU ILE VE DETERJANSIZ olarak yikayabilrisiniz.

Torbayi tekrar destek cubuklarinin Uzerine, torbanin Uzerindeki etfiket, bir uzun kenarin ortasina gelecek sekilde takin. (d)

Torbayi ve kapagi yerine takin. Kapagin Ustunden bastirarak, firnaklarin tam yerine oturmasini saglayin. Dikkat kapak yerine saglam oturmalidir.

) . e

etiket

DIKKAT:

Robotunuzun Uzerinde c¢alisirken, onun yumusak ve dizgin bir zemin Uzerinde
olmasina dikkat edin. Aksi tfakdirde robotunuzun yUzeyinde gizikler olusabilir. Bu
Gizikler daha sonra liner gibi yumusak yUzeylere sahip havuzlarda hasarlara
neden olabilir.

Pompa pervanesinin temizlenmesi: Y

1) lIkiser adet vidayr Ust cikisin Y
kenarlarndan ¢ikarin

2) Plastik  cikis 1izgaralan

clkann ve pervanelerin

atrafindalki kir ve killan Alin

oooooooooo

aoooOooaooanD
oonooDooDooo




Sayfa 18

Sorun Giderme Rehberi

LUTFEN SERVISE MURACAAT ETMEDEN ONCE ASAGIDAKILER] YAPIN

Sorun giderme isleminden énce temizlik robotu, gic Unitesinden ayrimali ve gic Unitesi elekirikten ¢cekilmelidir. Referans rakamlari icin sayfa 3 e bakiniz

Sorun Yapilmasi gereken

a.) Prizde elektrik olup olmadigini kontrol edin.

b.) Trafonun toprakl bir prize bagl olup olmadigini ve mavi yuzer kablonun
(27) trafoya takil olup olmadigini kontrol edin.*

c.) Acma kapama dugmelerini birkag kez acip kapayin. Her “on” ve “off"”
1. Robot su pompalamiyor veya hareket etmiyor: arasinda 45 saniye zaman birakin.

d.) Paletlerin (4) arasinda,yUrimeyi engelleyecek, kir, sag.kil,yabrak, ip vb.
seyler olup olmadigini kontrol edin varsa temizleyin.

e.) Paletlerin (4) yerinde dUzgUn ve siki sekilde takili oldugunu kontrol edin.
Gerekiyorsa ayarlayin.

a.) Pervanelerin kil veya kir nedeniyle sikisip sikismadigini kontrol edin. Her
cikisin Ustindeki vidalarn sékin ve pervaneleri temizleyin. Pervane kapaklarini
2. Robot su pompalamiyor veya cok az pompaliyor ancak hareket yerine takarken vidalarini asin sikkmayin.

ediyor: b.) Filtre torbasini (31) kontrol edin ve gerekiyorsa temizleyin.
c.) Egera ve b olumsuzsa, pompa motorlarini kontrol edin. Eger
calismiyorlarsa, robotunuzu servise géonderin.

*Trafo kablosu yalnizca 6zel alet yardimiyla yetkili servislerde degistirilebilir.



Sayfa 19:

Sorun Giderme Rehberi

Sorun

Yapilmasi gereken

3. Robot hareket etmiyor ancak su pompaliyor :

a.) Paletleri engelleyen kil, kir veya herhangi bir parca var mi bakin. Kablo
kansmis mi kontrol edin. Gerekiyorsa temizleyin.

b.) Paletlerin (4) yerinden cikip cikmadigini, eger yerindeyse gerginliklerini
kontrol edin. Gerekiyorsa kayislart degdistirin.

c.) Tahrik motorunun baglantilarinin gevsemis olup olmadigini kontrol edin.
d.) Eger a,b ve ¢ olumsuzsa ana ve yardimci motorlarn kontrol edin. Onlardan
birisi calismiyorsa robotu servise génderin.

4 Robot kirleri temizlemiyor:

a.) Burehberdeki 2a ve 2b islemlerini yapin.
b.) Alt kapaktaki (30) emis kapakciklarini (32) kontrol edin.Bu kapakciklar rahat
bir sekilde hareket etmelidir. Gerekiyorsa temizleyin.

5. Robot bUtin havuzu temizlemiyor:

a.) BUyUk ihtimalle filire torbasinin (31) iyi bir temizlige ihtiyaci var.

b.) Mavi yUzer kablonun (27) su yUzeyine esit sekilde yayilmis ve dolasmamig
oldugunu konftrol edin.

c.) Robotu havuzda temizlik programinin tamaminda ¢caligtinn.

d.) Tutma kolunun (2) robotun Uzerinde capraz sekilde kilitli olup olmadigini
konftrol edin.

e.) pompa motorunun ¢alisip calismadigini kontrol edin.Yukandaki bdlime
bakin.

f.) Yukandaki tUm islemleri yaptiktan sonra yine tatmin olmuyorsaniz ek yardim
icin yeftkili saticiniza danisiniz.




Sayfa 20:
Sorun Giderme Rehberi

Sorun

Yapilmasi gereken

6. Uzaktan kumanda tam olarak gérevini yapmiyor :

a.) Uzaktan kumandanin (14) pillerini kontrol edin. Gerekiyorsa degistirin.

c.) Uzaktan kumandayi 30 m den daha fazla mesafeden calistirmayin ve trafo
Uzerindeki antene dogru futun.

d.) Eger hala sorun ¢c6zGlmedi ise servisi cagirn

7. Robotu havuzdan cikarirken, kirler havuza dékulUyor. (Alt kapak tam
kapanmamis)

a.) Tiraklarin yerine tam oturmasini saglayin. Tirnaklann deforme

olmadigindan emin olun.
b.) Emis kapakgiklarnin (32) serbestce acilir kapanir oldugundan emin olun.

Gerekiyorsa temizleyin.

8. Kablo dénmuUs

a.) Tutma kolunu (2) ters konuma alin.
b.) E-Z swivel (29) asagidaki sekilde kullanarak kabloyu dizeltin.

P
E-Z Swivel yeri

Bir elinizle E-Z Swivel'i tutarken

)

Robotu yere koyun ve kabloyu trafodan
ayinn. Bir elinizie E-Z Swivel'i tutarken
robottan uzaklasin. Kablonun sonuna

kadar gidin. Kablo déndirme aparatinin

ici ddnecek ve kabloyu acacaktr Kablo tutucu, dis muhafazanin
icinde doénecek ve bu sekilde
kablo dizelecektir.

Kablo Bakimi

Kablo kullanildikga kivrilip dolasabilir. Bu durumu dizeltmek icin, robotun Ustindeki
tasima kolunu ters ydnde sabitlemeniz yeterli olacaktir. Simdi havuz robotunuz,
havuzu temizlerken aksi yonde ilerleyecektir ve bu da kablonun aciimasini
saglayacaktir. Eger ayni sorun devam ediyorsa E-Z Swivel’i kullanin. Zaman zaman
kabloyu distan hasar olup olmadigi konusunda konfrol edin.

Dis muhafaza N
Kablo tutucu 5 W

Kablo




Sayfa 21:
Sorun Giderme Rehberi

Sorun Yapilmasi gereken

9. Robotu calistirdiginizda (“ON" a bastiginizda), pompa 6
saniye kadar calisiyor ve kapaniyor. 45 saniye sonra da,
frafo da kapaniyor.

(STAND BY)

programlayin ve tekrar ¢calistinn. Ayrica, stand by modunu iptal etmek ve
dogrudan calisma programina gecmek icin, uzaktan kumandanin
Uzerindeki DELAY (gecikme) digmesine de basabilirsiniz.

GUc Unitesini, bekleme suresini olacak sekilde




Sayfa 22

Aqua Kart ( ULTRAMAX)

A) Sol yan plaka. A parcasi icin yapilan tim islemler B parcasi icin de
yapillacaktir

B) sag yan plaka

C) Agirlikl 6n cubuk. A ve B parcalanni dnde 4 no.lu vida ile bagdlar.
D) Vidal cubuk. E parcasinin icine gecger

E) Arka cubuk. A ve B parcalarnni arkadan 3 no.lu somun ile baglar

F) Tutma kolu. A ve B parcalarini arkadan 5 no.lu civata ve 2 no.lu
somun ile baglar.

G) Kablo sarma kollari. 1 no.lu civatayr ve 2 no.lu somunu kullanarak F
parcasina baglayin

H) GU¢ Unitesi rafi. F cubuguna hafifce bastirarak takin. Sonra E
cubuguna yaslayin ve iki plastik percin (no.6) ile saglamlastirin.
Detay M ye bakin.




Sayfa 23

Aqua Kart (ULTRAMAX JUNIOR)

A) Sol yan plaka. A parcasiicin yapilan tUm islemler B parcasi igin
de yapilacaktir

B) sag yan plaka

C) Agirlikll 6n cubuk. A ve B parcalanni énde 4 no.u vida ile
baglar.

D) Vidall cubuk. E parcasinin icine gecer

E) Arka cubuk. A ve B parcalanni arkadan 3 no.u somun ile
baglar

F) Tutma kolu. A ve B parcalanni arkadan 5 no.u civata ve 2
no.lu somun ile baglar.

G) Kablo sarma kollar. 1 no.du civatayr ve 2 no.u somunu
kullanarak F parcasina baglayin

H) GUc¢ Unitesi rafl. F cubuguna hafifce bastirarak takin. Sonra E
cubuguna yaslayin ve iki plastik percin (no.é) ile saglamlastinn.
Detay M ye bakin
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